EROBOTIQ

CAMERA DE POIGNET

CONTROLE SUR LINTERFACE
DE PROGRAMMATION

FACILITE D'UTILISATION POUR LES BESOINS INDUSTRIELS

¢ Plug + Play e 2 méthodes d'apprentissage ¢ Matériel compact et étanche
¢ Produit certifié UR+ d'objet personnalisées e Conception mince adaptée
¢ Logiciel de programmation * Aucun PC externe requis a tous les poignets UR
gratuit ¢ Un systéme puissant de validation ¢ Mise au point et éclairage
de la couleur réglables
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Transfert d'objets Assemblage Chargement et
déchargement de
machines

DEMARREZ VOTRE PRODUCTION

SANS PERDRE DE TEMPS




CONFIGURATION PERSONNALISEE
DE LA DETECTION
REGLEZ LA MISE AU POINT ET LECLAIRAGE

INTEGRE POUR OPTIMISER LAPPRENTISSAGE
ET LE TEMPS DE FONCTIONNEMENT

VALIDATION DE LA COULEUR

AMELIOREZ LA DETECTION DES MODELES
ET FACILITEZ LE TRI DES OBJETS PENDANT
LA PHASE DE MANIPULATION

SPECIFICATIONS

Plage de mise au point De 70 mm a l'infini
Eclairage intégré Deux unités (LED a lumiére blanche diffuse)

- Programmation automatique et paramétrique des pieces
Paramétres programmables - Modification des bords, validation des couleurs
- Activation/désactivation de la mise au point et de I'éclairage

. . Communication directe avec le contréleur UR (par USB), et ali-
Données électriques .. . o

mentation a partir du contréleur (24 V)
Masse 160 g

Température d’exploitation 0a50°C

*Toutes les spécifications sont fournies a titre indicatif uniquement. Consultez le manuel d'utilisation sur support.robotig.com
pour connaitre les spécifications officielles.

Contactez FIT ROBOTIQUE
au Tel: +334 74 77 64 51 FiT ROBO'"QUE

ou par email a c.cadieu@fit-oyonnax.com EQUIPEMENTS ET SOLUTIONS POUR LINDUSTRIE 4.0

www.fit-robotique.com
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